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1 Versuchsziel
Ermittlung von Parametern fir die vollgesteuerte Zweipuls- und Sechspuls-Briicken-

schaltung.

2 Vorbereitung

Machen Sie sich vertraut mit der Wirkungsweise von voll- und halbgesteuerten
Bruckenschaltungen, wobei folgende Schwerpunkte in lhre Betrachtung mit einzube-
ziehen sind:

- Thyristordimensionierung

- Trafodimensionierung

- Berechnung der Effektiv- und Mittelwerte von Spannungen und Stromen

- Ermittlung von Steuerkennlinien

- Zeitverlaufe von Spannungen und Strémen

Losen Sie die Vorbereitungsaufgaben aus Pkt. 4 und 5!
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4 Untersuchung der vollgesteuerten Zweipuls-Briickenschaltung
Schaltplan zur Aufnahme der Strome und Spannungen bei rein ohmscher bzw. ohmsch-
induktiver Last siehe Bild 1.

Us =60V RL=33Q

4.1  Untersuchung der vollgesteuerten B2-Schaltung mit ohmscher Last
4.1.a Vorbereitung

Berechnen Sie allgemein Uy, Ugie, Und Ugegto!
Zeichnen Sie die Steuerkennlinie entsprechend den Rechenergebnissen!

Berechnen Sie Ugiq, ldo, Udeffo UNd lefry, fUr 0 =45°!

4.1.b Strébme und Spannungen bei ohmscher Last

USt
10V

Messen Sie fur die Steuerwinkel 0°, 45°, 90° und 135° die zeitlichen Verlaufe der

Ug= 0...10 V o =(1-—5)-180°

Spannung Uber der Last, des Stromes durch die Last, und der Spannung Uy; Uber
dem Ventil V1.
Zeichnen Sie die Steuerkennlinie entsprechend den Mel3werten!

Uberprifen Sie die fur a. = 45° berechneten Werte durch Messungen!

4.2  Untersuchung der vollgesteuerten B2-Schaltung bei ohmsch-induktiver Last

Us=60V,R. =33Q,L=300mH

4.2.a Vorbereitung

Losen Sie sinngemal die gleichen Vorbereitungsaufgaben wie unter Pkt. 4.1 unter

der Annahme vollstandiger Glattung!

Erlautern Sie den Unterschied zwischen vollstandiger Glattung und ohmsch-

induktiver Last!

4.2.b Stréome und Spannungen bei ohmsch-induktiver Last

Fuhren Sie sinngemal die gleichen Messungen wie unter Pkt.4.1b durch!



5 Untersuchung der vollgesteuerten Sechspuls-Bruckenschaltung
Schaltplan zur Aufnahme der Strome und Spannungen bei rein ohmscher bzw. ohmsch-
induktiver Last siehe Bild 2.

Us =40V RL=33Q

5.1 Untersuchung der vollgesteuerten B6-Schaltung bei ohmscher Last
5.1.a Vorbereitung

Berechnen Sie allgemein Uy, Ugie, Und Ugegto!
Zeichnen Sie die Steuerkennlinie anhand der Rechenwerte!

Berechnen Sie Ugiq, ldo, Udefia UNd legiy fUr o = 45°!

5.1.b Strome und Spannungen bei ohmscher Last

Messen Sie fur die Steuerwinkel 0°, 30°, 45°, 60°, 90° und 120°
die Spannung Uy,
den Strom lgq
die Spannung Uy, Uber dem Ventil 1

und Uberprufen Sie Ihre Rechenwerte anhand der Messungen!

Zeichnen Sie die Steuerkennlinie anhand der MelRRwerte!

5.2  Untersuchung der vollgesteuerten B6-Schaltung bei vollstandiger Glattung und
ohmsch-induktiver Last
Us=40V,R.=33Q,L=300mH

5.2.a Vorbereitung

- Berechnen Sie Uy, lgio, Ugderr bei vollstandiger Glattung!
- Zeichnen Sie anhand der Rechenwerte die Steuerkennlinie!

- Berechnen Sie Ugiq, ldo, Udetia UNd legy fUr a=45°!

5.2.b Strome und Spannungen bei ohmsch-induktiver Last

Ldsen Sie sinngemal die gleichen Aufgaben wie unter Pkt. 5.1.b!



Melwert-
erfassungs-
baugruppe
im PC

Kly—=Cl ¢ K2
Gl G2 T ALBL
v1Z{D V27
R =330
220V ©
Ug 0 N*
250V
- K3 K4
G3 G4 L=300mH
v3Z§ V4Z§
: [ 100v
o= CHO
- 5V
N 07() ~
. ™[ 100v
Al = CH1
- 5V
A2 ) v
|_1*<—4) Ll o= G3 (+) loov
N —=—foN I‘E» K3 Bl = CH?2
O™ G2 O] 5V
|- = ~
o ° ‘o) L — +
- o Yoo A
U, 0...10V Ug, lE: Y Ol 7 sv
c2 ~
. | - K1

Bild 1: MelR3schaltung einer vollgesteuerten Zweipuls-Brickenschaltung
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Bild 2: Mel3schaltung einer Sechspuls-Briickenschaltung




