Hochschule
Zittau/GérIitz

UNIVERSITY 0

APPLIED SCIENCES

4. Satzung zur Anderung der Studien- und Priifungsordnung fiir den
Diplom-Studiengang ,,Automatisierung und Mechatronik - Kooperatives Studium mit inte-
grierter Ausbildung® vom 06.08.2014

Gemal § 14 Abs. 4i. V. m. 88 35 und 37 des Séachsischen Hochschulgesetzes (SachsHSG) in
der Fassung der Bekanntmachung vom 31. Mai 2023 (SachsGVBI. S. 329), das durch Artikel 8
Absatz 9 des Gesetzes vom 6. Juli 2023 (SachsGVBI. S. 467) geandert worden ist, erlasst die
Hochschule Zittau/Gorlitz diese Anderungssatzung.

) Artikel 1
Anderung der Prifungsordnung

Die Prifungsordnung fur den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mechatronik - Koopera-
tives Studium mit integrierter Ausbildung® wird wie folgt ge&ndert:

1. Die Vertiefungsrichtung ,Energie und Automatisierung“ wird umbenannt in ,Automatisierungs-
technik/Industrie 4.0

2. Der Priffungs- und Wichtungsplan andert sich entsprechend der Anlage zu dieser Anderungs-
satzung.

3.Im 8 3 Absatz 1 Satz 2 wird das Wort ,SachsHSFG" ersetzt durch ,SachsHSG".

4.In § 13 Absatz 2 Nr. 3 wird die Zahl 18 ersetzt durch die Zahl ,,19" und das Wort ,SachsHSFG*
ersetzt durch ,SachsHSG".

5. Im § 14 Absatz 1 werden die Worte ,im Zentrum fir fakultétstibergreifende Lehre (ZfL)* gestri-
chen.

6. 8 18 wird um einen Absatz 7 erganzt:

(7) Die mundliche Prufung im Rahmen des Abschlussmoduls (Verteidigung der Abschlussarbeit)
entsprechend § 24 Absatz 2 sowie die mindliche Prifung im Rahmen des Praxisbeleges ent-
sprechend § 22 (sofern erforderlich) konnen auf Antrag der Studierenden/des Studierenden unter
Zustimmung der prufenden Person auch als Online-Videoprifung durchgefuhrt werden. Der An-
trag ist Uber das Prifungsamt einzureichen. Die Prifungsbedingungen (siehe Anlage 8) sind von
der prifenden Person und der zu prifenden Person zur Kenntnis zu nehmen.

7. Es wird eine Anlage 8 ,Antrag mundliche Online-Videoprufung“ aufgenommen.

8. Im § 23 Absatz 3 werden die Worte ,beim Zentrum fir fakultatsubergreifende Lehre® entfernt.

Artikel 2
Anderung der Studienordnung

Die Studienordnung fur den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mechatronik - Koopera-
tives Studium mit integrierter Ausbildung® wird wie folgt geandert:

1. Der Studienablaufplan und das Modulhandbuch andern sich entsprechend der Anlage zu
dieser Anderungssatzung.

2. In § 2 Absatz 1 wird die Zahl ,17“ ersetzt durch die Zahl ,18“ und das Wort ,SachsHSFG*
ersetzt durch ,SachsHSG*.
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Prifungsordnung fur den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung* vom 06.08.2014

3. Der § 8 wird durch folgende Neufassung ersetzt:

(1) Die Fakultat Elektrotechnik und Informatik ist fur den Studiengang ,Automatisierung und Me-
chatronik” gesamtverantwortlich und stellt das Lehrangebot sicher.

(2) Die Bestellung der fur den Studiengang ,Automatisierung und Mechatronik® zusténdigen
Studienkommission richtet sich nach der Studienkommissionsordnung der Hochschule
Zittau/Gorlitz.

Artikel 3
Inkrafttreten

Diese Anderungssatzung tritt am Tag nach der Veroéffentlichung an der Hochschule in Kraft. Sie
gilt fir Studierende ab Matrikel 2024.

Ausgefertigt aufgrund des Beschlusses des Fakultatsrates Elektrotechnik und Informatik vom
10.01.2024 und der Genehmigung durch das Rektorat der Hochschule Zittau/Gérlitz vom
20.03.2024.

Zittau/Gorlitz ar;}’ZO‘.?3.2024

S

Pfof. Dr.-Ing. Alexander Kratzsch
Rektor

Anlagen
Anlage 1: Prufungsplan

Anlage 2: Wichtungsplan
Anlage 3: Studienablaufplan
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Prifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

Anlage 1: Prifungsplan

Stg.s- Prufungen pro Semester ECTS-
Module N
Code 1 21 22 31 32 4 5 6 7 8 Punkte
195800 VT
Grundlagen Elektrotechnik - Stationare VL 5
Vorgange PK150
274700
Ingenieurmathematik | P 8
277300 VL 5
Werkstofftechnik PK120
277350
Technische Mechanik SeY B
276400
Physikalische Grundlagen der Mecha- Pl'(DlLZO 5
nik & Thermodynamik
299050 VT 5
Grundlagen der Informatik PK120
274750
Ingenieurmathematik 11 FNAY 9
100950
Betriebswirtschaftslehre FA 9
297200
Grundlagen Elektrotechnik - Elektrische PK90 5
Netzwerke
297500 PK120 5
Grundlagen Elektronik PL
276250 PL 5
Messtechnik fir Ingenieure PK90
275450 PK120 5
Leistungselektronik PL
297250
Grundlagen Elektrotechnik - Signale PK90 5
und Systeme
276450
Physik der Materie & Elektromagneti- PLUEL 5
PL
sche Wellen
195550
Kommunikationsnetze PK120 5
274800 PL 5
Digitaltechnik/Mikrorechentechnik PK120
101010 VT 5
Objektorientierte Programmierung PK120
276350 VL 5
Numerik/Simulation PB
231100 PK180 5
Regelungstechnik | PL
194700
Steuerungstechnik I/Speicherprogram- PEEZO 5
mierbare Steuerungen
297150
Sensorik/Aktorik P2l 2
206750 VL
Projektierung PB 2
PK90
Wabhlpflichtbereich Fachiibergreifende Kompetenzen 5 ECTS-Punkte
261800
Fachiibergreifende Kompetenzen P 5
(Wabhlpflichtmodule)
TA A0 . PP 30
Ingenieurpraktikum
230650
Mustererkennung und Maschinelles PB 5

Lernen
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Prifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

202150

Projektmanagement fiir Ingenieure = &
101380 PK180 5
Regelungstechnik Il PL
194650 PB 5
Steuerungstechnik 11 PK120
196150 PA
Abschlussmodul (Diplom-Arbeit und 30
P PM30
Verteidigung)
ECTS-Punkte 30 15 20 15 10 15 10 30 20 30 195
Vertiefungs- oder Studienrichtung Mechatronik
275850 PB 5
FEM in Mechanik und Elektrotechnik PB
Wahlpflichtmodule Mechatronik 4. Semester 10 ECTS-Punkte
276300
Betriebssysteme FE 3
275350 VR 5
Softwaretechnik 1 PB
278100
Solare Energietechnik e 9
298850
Einfihrung in kollaborative und auto- PM30 5
nome Robotersysteme
277050 VL 5
Cyber-Physische Systeme PK120
205850 PK90 5
Sichere und Fehlertolerante Systeme PB
101940
Konstruktionslehre PB >
206800
Modellierung und Simulation LSty 9
Wabhlpflichtmodule Mechatronik 5. Semester 10 ECTS-Punkte
295750 PK90
Methoden und Anwendungen Industrie 5
PB
4.0
275200 VR 5
Softwaretechnik 2 PB
208200 _ PB 5
Grundlagen Soft Computing
204150 PB
Leitsysteme/Industrielle Datenkommu- 5
S PM30
nikation
123850 vB 5
IT-Sicherheit und Datenschutz PM20
297550
Grundlagen der Prozessautomatisie- P'I\DASO 5
rung/Prozessanalyse
230750
Gebéaudeautomation/Energiemanage- PK120 5
ment
194000
Industrielle Bildverarbeitung e 2
ECTS-Punkte Studienrichtung 15 20 10 45
Vertiefungs- oder Studienrichtung Automatisierungstechnik/Industrie 4.0
205850 PK90 5
Sichere und Fehlertolerante Systeme PB
277050 VL 5
Cyber-Physische Systeme PK120

Seite 4 von 16



4. Satzung zur Anderung der Studien- und Prifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-

tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

Wahlpflichtmodul Automatisierungstechnik/Industrie 4.0 4. Semester 5 ECTS-Punkte
194050

Elektromagnetische Vertraglichkeit Hel
278100 PB
Solare Energietechnik
298650 VT
Technologien zur Sicherung von Fahr-

PK60
wegen (Grundmodul)
298850
Einfihrung in kollaborative und auto- PM30
nome Robotersysteme
295750
Methoden und Anwendungen Industrie
4.0
204150
Leitsysteme/Industrielle Datenkommu-
nikation
208200

Grundlagen Soft Computing
Wabhlpflichtmodul Automatisierungstechnik/Industrie 4.0 5. Semester 5 ECTS-Punkte

206800

Modellierung und Simulation

297550

Grundlagen der Prozessautomatisie-
rung/Prozessanalyse

298700

Technologien zur Sicherung von Fahr-
wegen (Aufbaumodul)

230750
Gebéaudeautomation/Energiemanage-
ment

206050

Modellgestiitzte Mess- und Regelver-
fahren

ECTS-Punkte Studienrichtung 15

Vertiefungs- oder Studienrichtung Leit- und Sicherungstechnik

298750
Leit- und Sicherungstechnische Systeme ***

298650
Technologien zur Sicherung von Fahrwegen (Grund-
modul) ***

298700
Technologien zur Sicherung von Fahrwegen (Auf-
baumodul) ***

298600
Sicherung von Fahrwegelementen ***

ECTS-Punkte Studienrichtung
ECTS-Punkte des Studiengangs 30 15 20 15 10 30

PK90
PB

PB
PM30

PB

PK120

PM30

VT
PK60

20

30

* 1 ECTS-Punkt entspricht einem studentischen Arbeitsaufwand von 30 Zeitstunden
***  \Wahlmodul (Anmeldung durch den Prifling erforderlich, siehe 814 Abs. 1 der PO)

Legende:

ECTS = European Credit Transfer System — (Punkte)

PA = Prifungsleistung in Form der Abschlussarbeit gemaR § 21

PB = Alternative Prifungsleistung in Form des Belegs gemafl § 22

PK = Schriftliche Prifungsleistung in Form der Klausur geman 8§ 19; 20
PL = Alternative Prifungsleistung in Form der Laborleistung gemar § 22
PM = Mundliche Priifungsleistung gemaf § 18

PP = Prifungsleistung in Form des Praxisbelegs

P = Prifungsleistung/en entsprechend den Wahlpflichtkomponenten

PK120

PB

10

VT
PK60

VT
PK60

VT
PK60

PK60

30 30 30

45

240
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Prifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

VB = Prufungsvorleistung in Form des Belegs gemafR § 17 i.V.m. § 22

VL = Prufungsvorleistung in Form der Laborleistung gemaR § 17 i.V.m. § 22
VR = Prufungsvorleistung in Form des Referates gemaf § 17 i.V.m. § 22
VT = Prufungsvorleistung in Form des Testats gemaR § 17

(Die Zahlenangabe hinter der Priifungsart gibt die Dauer der Priifungsleistung in Minuten an.)
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Prifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

Anlage 2: Wichtungsplan

Stg.s- Wichtung der Wichtunas-
interner Modul Prifungsform Prufungsleis- 9
faktor
Code tungen
195800
Grundlagen Elektrotechnik - Stationare PK 150 100.0 1.00
Vorgange
274700
Ingenieurmathematik | AN Y L L0
277300
Werkstofftechnik PK120 100.0 1.00
277350
Technische Mechanik FS Y LU Ll
276400
Physikalische Grundlagen der Mechanik & PK 120 60.0 1.00
) PL 40.0
Thermodynamik
299050
Grundlagen der Informatik ey LB L
ZUATSY . PK 120 100.0 1.00
Ingenieurmathematik Il
100950
Betriebswirtschaftslehre Sy OO0 L
297200
Grundlagen Elektrotechnik - Elektrische PK 90 100.0 1.00
Netzwerke
297500 PK 120 80.0 200
Grundlagen Elektronik PL 20.0 '
276250 PL 50.0 150
Messtechnik fiir Ingenieure PK 90 50.0 '
275450 PK 120 80.0 200
Leistungselektronik PL 20.0 '
297250
Grundlagen Elektrotechnik - Signale und PK 90 100.0 1.50
Systeme
276450
Physik der Materie & Elektromagnetische L ED SO0 1.00
PL 40.0
Wellen
peeeel) PK 120 100.0 1.00
Kommunikationsnetze
274800 PL 40.0 150
Digitaltechnik/Mikrorechentechnik PK 120 60.0 ‘
101010
Objektorientierte Programmierung ey e L
276350
Numerik/Simulation PB OO0 L
231100 PK 180 80.0 200
Regelungstechnik | PL 20.0 '
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Priifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

194700

Steuerungstechnik I/Speicherprogram- PK 120 67.0 1.50
: PB 33.0
mierbare Steuerungen
297150
Sensorik/Aktorik HSEAY LOOLY =
206750 PB 40.0 200
Projektierung PK 90 60.0 '
Wabhlpflichtbereich Fachtubergreifende Kompetenzen 5 ECTS-Punkte
261800
Fachubergreifende Kompetenzen (Wahl- P 100.0 1.00
pflichtmodule)
12000 . PP 100.0 8.00
Ingenieurpraktikum
230650
Mustererkennung und Maschinelles Ler- PB 100.0 1.00
nen
202130 ) . PK 90 100.0 1.00
Projektmanagement fir Ingenieure
101380 PK 180 80.0 200
Regelungstechnik Il PL 20.0 '
194650 PB 67.0 200
Steuerungstechnik Il PK 120 33.0 ’
196150
Abschlussmodul (Diplom-Arbeit und Ver- i 00 20.00
S PM 30 40.0
teidigung)
Vertiefungs- oder Studienrichtung Mechatronik
275850 PB 50.0 150
FEM in Mechanik und Elektrotechnik PB 50.0 '
Wabhlpflichtmodule Mechatronik 4. Semester 10 ECTS-Punkte
276300
Betriebssysteme e nee <Y
275350
Softwaretechnik 1 e RO EHLY
278100
Solare Energietechnik PB TS cHY
298850
Einfihrung in kollaborative und autonome PM 30 100.0 3.00
Robotersysteme
277050
Cyber-Physische Systeme PN AL nee <Y
205850 PK 90 50.0 3.00
Sichere und Fehlertolerante Systeme PB 50.0 '
101940
Konstruktionslehre PB OO0 LSl
206800
Modellierung und Simulation S LAY OO0 LSl
Wabhlpflichtmodule Mechatronik 5. Semester 10 ECTS-Punkte
295750 PK 90 50.0 3.00
Methoden und Anwendungen Industrie 4.0 PB 50.0 ’
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Priifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

275200

Softwaretechnik 2 PB L £18e

208200

Grundlagen Soft Computing 2 LU EHY

ACS . . PB 30.0

Leitsysteme/Industrielle Datenkommunika- 3.00

tion PM 30 70.0

123850

IT-Sicherheit und Datenschutz Pl 20 O8I0 €8

297550

Grundlagen der Prozessautomatisie- Pl S0 £0L0 3.00
PL 50.0

rung/Prozessanalyse

230750

Gebaudeautomation/Energiemanagement AR 220 ol LEE

194000 PB 100.0 1.00

Industrielle Bildverarbeitung

Vertiefungs- oder Studienrichtung Leit- und Sicherungstechnik

298750

Leit- und Sicherungstechnische Systeme PK 60 100.0 0.00
*k%

298650

Technologien zur Sicherung von Fahrwe- PK 60 100.0 0.00
gen (Grundmodul) ***

298700

Technologien zur Sicherung von Fahrwe- PK 60 100.0 0.00
gen (Aufbaumodul) ***

298600

Sicherung von Fahrwegelementen *** PK 60 100.0 0.00

Vertiefungs- oder Studienrichtung Automatisierungstechnik/Industrie 4.0

205850 PK 90 50.0 150

Sichere und Fehlertolerante Systeme PB 50.0 '

277050

Cyber-Physische Systeme ey Lo L
Wabhlpflichtmodul Automatisierungstechnik/Industrie 4.0 4. Semester 5 ECTS-Punkte

194050

Elektromagnetische Vertraglichkeit P LA — =

278100

Solare Energietechnik e nee L2l

298650

Technologien zur Sicherung von Fahrwe- PK 60 100.0 1.50

gen (Grundmodul)

298850

Einfihrung in kollaborative und autonome PM 30 100.0 1.50

Robotersysteme

295750 PK 90 50.0 200

Methoden und Anwendungen Industrie 4.0 PB 50.0 ‘
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Prifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

204150

. . : PB 30.0
![_ice)lr'][systemellndustrlelle Datenkommunika- PM 30 20.0 1.50
208200 PB 100.0 1.00

Grundlagen Soft Computing
Wahlpflichtmodul Automatisierungstechnik/Industrie 4.0 5. Semester 5 ECTS-Punkte

206800
Modellierung und Simulation A LA LU =
297550
Grundlagen der Prozessautomatisie- A <l00 1.50
PL 50.0

rung/Prozessanalyse
298700
Technologien zur Sicherung von Fahrwe- PK 60 100.0 1.50
gen (Aufbaumodul)
230750
Gebaudeautomation/Energiemanagement Sy OO0 =
206050
Modellgestiitzte Mess- und Regelverfah- PB 100.0 1.50
ren

***  \Wahlmodul

Legende:

PA = Prufungsleistung in Form der Abschlussarbeit gemaf § 21

PB = Alternative Prufungsleistung in Form des Belegs gemaf § 22

PK = Schriftliche Prufungsleistung in Form der Klausur gemaf 88 19; 20

PL = Alternative Prufungsleistung in Form der Laborleistung gemaR 8§ 22

PM = Mindliche Priifungsleistung gemafR § 18

PP = Prufungsleistung in Form des Praxisbelegs

P = Prufungsleistung/en entsprechend den Wahlpflichtkomponenten

(Die Zahlenangabe hinter der Prifungsart gibt die Dauer der Prifungsleistung in Minuten an.)
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Prifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

Anlage 3: Studienablaufplan

Stg.s- V SWS** pro Semester
inter- S/U ECTS-
Module SWS
ner P 1 21223132 4 5 6 7 8 Punkte*
Code w
299050 i
Grundlagen der Informatik =it > 4 >
195800 v 4
Grundlagen Elektrotechnik S/U 1.6 6 5
- Stationare Vorgange P 04
274700 B
Ingenieurmathematik | S;U 3 6 >
276400 v 2
Physikalische Grundlagen g5 2 5 5
der Mechanik & Thermo-
dynamik P 1
277350 i 2
Technische Mechanik S;U 2 4 >
277300 . S
Werkstofftechnik il 0.6 4 2
P 02
100950 — 2
Betriebswirtschaftslehre S|/3U & 4 2
297500 _ 2
Grundlagen Elektronik =0 o 4 2
0.5
297200 v 2
Grundlagen Elektrotechnik S/U 1.6 5 5
- Elektrische Netzwerke p 0.4
\Y 15 15
2raE . S0 1515 6 5
Ingenieurmathematik Il
297250 v 2
Grundlagen Elektrotechnik S/U 2 5 5
- Signale und Systeme p 1
275450 _ 2
Leistungselektronik il £ 4 2
P 0.5
276250 v 2
Messtechnik fur Ingeni- ~ S/U 1 4 5
eure P 1
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Priifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

274800 v 3 1
Digitaltechnik/Mikrore- S/U 1 6 5
chentechnik P 1
195550 v 2
Kommunikationsnetze it i S 2
101010 v 2
Objektorientierte Program- S/U 4 5
mierung P
276450 \Y 2
Physik der Materie & s/U 3 5
Elektromagnetische Wel-
len P 1
276350 _ ;
Numerik/Simulation ol L 4 2
P 1
231100 v 2
Regelungstechnik | =it i 2 2
297150 M 2
Sensorik/Aktorik S/U 2 ol
P 1
194700 \Y 2
Steuerungstechnik I/Spei- g() 2 4 5
cherprogrammierbare
Steuerungen
Vv 2
=y SIU 1 4 5
Projektierung
P 1
Wabhlpflichtbereich Fachtibergreifende Kompetenzen 5 ECTS-Punkte
261800 v
Fachubergreifende Kom- S/U 5 5
petenzen (Wahlpflichtmo- p
dule) W 5
142000 v X
Ingenieurpraktikum S|/3U ¢ el
230650 v 2
Mustererkennung und Ma- S/U 1 4 5
schinelles Lernen P 1
202150 v 2
Projektmanagement fur In- S/U 0.7 3 5
genieure p 0.3
101380 v 2
Regelungstechnik I =it i 2 2
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Priifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
tronik - Kooperatives Studium mit integrierter Ausbildung” vom 06.08.2014

194650 _ 2
Steuerungstechnik I il L . 2
P 0.5
\Y
196150 s/U
Abschlussmodul (Diplom- 4 30
Arbeit und Verteidigung)
4
SWS 29 16 16 15 7 14 4* 0 16 4 121 -
ECTS-Punkte 30 15 20 15 10 15 10 30 20 30 - 195
Vertiefungs- oder Studienrichtung Mechatronik
275850 v 1.5
FEM in Mechanik und S/0 5 5
Elektrotechnik =) 215
Wahlpflichtmodule Mechatronik 4. Semester 10 ECTS-Punkte
276300 _ -
Betriebssysteme S;U & 4 2
277050 — -
Cyber-Physische Systeme cill i < 8
298850 \Y 1
Einflihrung in kollaborative g 4 5
und autonome Roboter-
systeme 3
205850 v 2
Sichere und Fehlertole-  S/U 2 5 5
rante Systeme p 9l
275350 — -
Softwaretechnik 1 S|/3U 4 .
278100 _ :
Solare Energietechnik S;U 2 4 2
101940 v 2
Konstruktionslehre il L 4 2
P 1
206800 i 2
Modellierung und Simula- S/U 2 4 5
tion p
Wabhlpflichtmodule Mechatronik 5. Semester 10 ECTS-Punkte
297550 \
Grundlagen der Prozess- gy 2
o 6 5
automatisierung/Pro-
zessanalyse P 1
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Prifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
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208200 i 1

Grundlagen Soft Compu- S/U 2 4 5

ting P 1

123850 v 2

IT-Sicherheit und Daten-  S/U 2 4 5

schutz p

204150 L 2

Leitsysteme/Industrielle  S/U 1 4 5

Datenkommunikation =) 1

295750 L 2

Methoden und Anwendun- S/U 1 4 5

gen Industrie 4.0 p il

275200 — -

Softwaretechnik 2 ol 4 >

P 2

230750 v 3

Gebaudeautomation/Ener- S/U 1 5 5

giemanagement P 1

194000 v 2

Industrielle Bildverarbei-  S/U 1 4 5

tung P 1
SWS Studienrichtung 5t gt 9 22 -
ECTS-Punkte Studienrichtung 15 20 10 - 45
Vertiefungs- oder Studienrichtung Leit- und Sicherungstechnik

298750 v 2

Leit- und Sicherungstech- S/U 1.5 5 5

nische Systeme *** P 15

298650 \Y 2

Technologien zur Siche-  gy(j 1.5 5 5

rung von Fahrwegen

(Grundmodul) ** P 15

298600 v 2

Sicherung von Fahr- S/U 15 5 5

wegelementen *** =) 15

298700 Vv 2

Technologien zur Siche-  gy(j 1.5

: 5 5

rung von Fahrwegen (Auf-

baumodul) *** P 15
SWS Studienrichtung Sl 0 -
ECTS-Punkte Studienrichtung - 0
Vertiefungs- oder Studienrichtung Automatisierungstechnik/Industrie 4.0

277050 v 2

Cyber-Physische Systeme S0 1 4 2
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4. Satzung zur Anderung der Studien- und Priifungsordnung fiir den Diplom-Studiengang ,Automatisierung und Mecha-
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205850
Sichere und Fehlertole-
rante Systeme

\
S/0
P

2
2
1

Wahlpflichtmodul Automatisierungstechnik/Industrie 4.0 4. Semester 5 ECTS-Punkte

298850

\Y

Einfiihrung in kollaborative g)

und autonome Roboter-
systeme

194050
Elektromagnetische Ver-
traglichkeit

278100
Solare Energietechnik

298650

Technologien zur Siche-
rung von Fahrwegen
(Grundmodul)

208200
Grundlagen Soft Compu-
ting

204150
Leitsysteme/Industrielle
Datenkommunikation

295750

Methoden und Anwendun- S/U

gen Industrie 4.0

P

1

N NPFP PN W

15
15

P NERPRPNERNR

=

4 5
4 5
4 5
5 5
4 5
4 5
4 5

Wabhlpflichtmodul Automatisierungstechnik/Industrie 4.0 5. Semester 5 ECTS-Punkte

297550

Grundlagen der Prozess-
automatisierung/Pro-
zessanalyse

206800
Modellierung und Simula-
tion

298700
Technologien zur Siche-

rung von Fahrwegen (Auf-

baumodul)
230750

\Y
S/U

Y
S/0
p
Vv
S/0

Vv

Gebaudeautomation/Ener- S/U

giemanagement

206050

Modellgestiitzte Mess-

und Regelverfahren
SWS Studienrichtung
ECTS-Punkte Studienrichtung

P
Vv
S/0
P

gt
15

3

NN P DN

15
15

12t

NN PFP PP W

6 5
4 5
5 5
5 5
4 5
30 -
- 45
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SWS des Studiengangs 29 16 16 15 7 23 16 0 25 4 151 -
ECTS-Punkte des Studiengangs 30 15 20 15 10 30 30 30 30 30 - 240
* 1 ECTS-Punkt entspricht einem studentischen Arbeitsaufwand von 30 Zeitstunden

**  Semesterwochenstunden (1 SWS entspricht 45 min. pro Woche)

***  Wahlmodul

1 zzgl. SWS des/der ausgewahlten Wahlpflichtmoduls/e

Legende:
V = Vorlesung

S/U = Seminar/Ubung
P = Praktikum
W = Weiteres
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