Hochschule Zittau/Gorlitz, FG Mathematik Mathematik-Einfuhrungskurs 2016

Zahlenfolgen und Grenzwerte (L6ésungen) b) Nullstellen: x; =—2; X,3 =1(doppelt); x,=3
Ry - o (A _ . : 4 _
1 a)a -4 S, (0:6) ; )I<IT0<:( X" +...) = —o0; Xh_r)nm( X" +...) =—0

by d=2 (2 4,68, 10,12, 14, 16, 18, 20, ...)

20

2. a) aqq 15
b)g=3, a=6, az=18

1 1 5
3. a)a=3 a=1 a,==— a;=0 a,=—-—
) & q 273 % 4 5 n\/\

1 l l l -3 -1 1 2 4
bO:—l bl:E b2:—§ bSZZ b4:—§ 5
c,=0 ¢;=1 ¢c,=0 c3=-1 ¢,=0 10
1 Kl - 2
b) 3-05k} {?} {103 k} jeweils firk =0, 1, 2, ... *
4. a)a=0, n>100 b)a=1, n > 50000
2 c) Nullstellen: x,, = -2 (doppelt); X3, =2 (doppelt)

S A
S, (04); Im(= L) =00; — )=
5. a)a:—l b)a=0 c)a=w d)a:E e)a:E fla=ow v (0:4) xle( XTH) = XL”lo(4X+) *
2 2 4
6. a) Nullstellen: x, =-3; X,3 =1(doppelt); x,=4
Schnittpunkt mit der y-Achse: S, (0;-12)

im (x*+..) =o0; lm (x*+..) =
X—>—0

X—0
250

200

0

L~

5 -4 32 1 3/a 5 6
/50
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d) Funktion kann umgeformt werden in y =

e) Funktion kann umgeformt werden in y =

—4(x+2)
(x-2)?
S,(0;-2) S,(-2;0)

Pole : X, =2 mt lim y=—o und lm y=-o
x—2+0 Xx—2-0
imy=-0; Im y=+0

X—>0 X—>=0

2

——+—t—+—t—+—+—+—t+—+—+
9-8-765-4-3-2 3; 12345 9101112

(x-3)*

9
Sy(O;—g) Sx,,(3:0)
Pole : X, ==1mt lm y=-ound Im y=-w
X—>-1+0 Xx—>-1-0
Xg=5mt lm y=c und Im y=-0
Xx—5+0 x—5-0
imy=+0; Ilm y=-0

X—>—0

X—0

8 -

--?/1,234 678 910

(x+1)*(x - 5)



1
N S,0i-73) S

X1.2

(1;0)

Pole : X, =-2 mit lm y=-—ound lm y=-o

X—>-2+0 x—>-2-0

Xz=3mt lm y=c und lm y=-w

x—3+0 x—3-0

imy=+0; Ilm y=-0

X—0

10 T

X—>—0

212 4

g) Funktion kann umgeformt werden in y =

vvvvvvv

(x-D(x-3)

sy(o;-é) S, (-2;0)

Pol : x=3 mit

lim y=c und Im y=-w
x—3+0 x—3-0

3
Licke: (1;——
( 2)

lim y=1+0;

X—>0

15

10 1

1-1-9-8-7-6-5-4-3-2-1
10

5 4

210

.15 4

lim y=1-0
X——0

1,2 345678 910111213

X=-D(x+2)

kein Schnittpunkt mit der y-Achse;

2X

Pol : x=0mt lm y=-0 und lim y=o
Xx—>+0 x—>-0
imy=cw; Ilm y=-w
X—>00 X—>—x0
8 -
6 -+

1-1-9-8-7-6-5-4-3,4-1

10

i) Funktion kann umgeformt werden in y =

p(1 23456 78910111213

X

kein Schnittpunkt mit der y-Achse; S, (-2;0) S

Pole : X, =0 mt lim y=oc und lim y=co

lim y=o0;

X—0

1-1-9-8-7-6-5-4-F-2-1

20

-15

X—>+0 x—>—-0

lim y=—0
X—>—0

12345678 910111213

X2,3

h) Funktion kann umgeformt werden in y :w

S, (-10) S,,10)

(x+2)(x - 2)
2

(2;0)



